Localizarea agentilor autonomi

Gutiérrez and Atkinson (2011) folosesc algoritmi genetici pentru localizare.

Intrebiri

1. Explicati problema de localizare a robotilor. Ce metode au fost folosite in literaturd? Descrieti
cel putin doud metode si explicati avantajele si dezavantajele lor. Este nevoie de optimizare?
Motivati.

2. Explicati si implementati metoda propusa de Gutiérrez and Atkinson (2011) pentru un exemplu
sintetic (fdrd localizare). Comparati rezultatele cu cele obtinute cu o altd metodd cunoscutd.
Care sunt avantajele si dezavantajele metodelor pentru problema considerati?
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